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Die Eigenschaften im Überblick:

	 •  Geringe Trägheitsmomente
	 •  Hoher Wirkungsgrad
	 •  Hohe Robustheit
	 •  Sehr kompakte Bauform
	 •  Sehr hohe Leistungsdichte
	 •  Sehr niedrige Rastmomente
	 •  Energieeffizienz
	 •  Sehr hohe Beschleunigungswerte

Die AC-Servomotoren der HeiMotion Dynamic Baureihe erfüllen höchste Ansprüche an Dynamik und 
Robustheit. Die Baureihe zeichnet sich durch feine Drehmomentabstufungen, Spannungsvarianten 
von 24 bis 400 V, sowie durch äußerst geringe Rastmomente aus. Weitere Stärken sind die Kompakt-
heit und die große Leistungsdichte, welche durch eine optimierte Wickeltechnologie erreicht werden.

Die HeiMotion Dynamic Motoren sind in zwei verschiedenen Flanschgrößen erhältlich:

-   HMD06

-   HMD08

60 mm   

80 mm
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Typ Bezeichnung
UZK I0 In M0 Mn Mmax nn J Pn (S1) 

[VDC] [A] [A] [Nm] [Nm] [Nm] [min-1] [kgcm²] [W]

HMD06

HMD06-005

24 8,6 8,4 0,5 0,48 1,3 3.000 1,48E-01 150

24 18,0 16,2 0,5 0,43 1,3 6.000 1,48E-01 250

48 4,3 4,2 0,5 0,48 1,3 3.000 1,48E-01 150

48 8,6 7,7 0,5 0,43 1,3 6.000 1,48E-01 250

320 0,7 0,7 0,5 0,48 1,3 3.000 1,48E-01 150

320 1,1 1,0 0,5 0,43 1,3 6.000 1,48E-01 250

560 0,7 0,7 0,5 0,48 1,3 3.000 1,48E-01 150

560 0,7 0,6 0,5 0,43 1,3 6.000 1,48E-01 250

HMD06-010

24 18,9 13,6 1,0 0,72 2,5 3.000 2,00E-01 225

24 34,2 21,9 1,0 0,61 2,5 6.000 2,00E-01 350

48 8,9 6,5 1,0 0,72 2,5 3.000 2,00E-01 225

48 17,7 11,8 1,0 0,61 2,5 6.000 2,00E-01 350

320 1,2 0,9 1,0 0,72 2,5 3.000 2,00E-01 225

320 2,3 1,4 1,0 0,61 2,5 6.000 2,00E-01 350

560 0,9 0,7 1,0 0,72 2,5 3.000 2,00E-01 225

560 1,2 0,7 1,0 0,61 2,5 6.000 2,00E-01 350

HMD06-015

24 27,0 23,3 1,5 1,27 3,8 3.000 3,10E-01 400

24 54,1 35,9 1,5 0,95 3,8 6.000 3,10E-01 550

48 12,7 11,0 1,5 1,27 3,8 3.000 3,10E-01 400

48 27,0 17,9 1,5 0,95 3,8 6.000 3,10E-01 550

320 1,8 1,5 1,5 1,27 3,8 3.000 3,10E-01 400

320 3,3 2,2 1,5 0,95 3,8 6.000 3,10E-01 550

560 0,9 0,8 1,5 1,27 3,8 3.000 3,10E-01 400

560 1,9 1,2 1,5 0,95 3,8 6.000 3,10E-01 550

HMD06-020 

24 32,0 28,4 2,0 1,75 5,0 3.000 4,50E-01 550

24 63,8 46,5 2,0 1,39 * 5,0 6.000 4,50E-01 800

48 17,5 15,5 2,0 1,75 5,0 3.000 4,50E-01 550

48 32,0 23,3 2,0 1,39 5,0 6.000 4,50E-01 800

320 2,4 2,1 2,0 1,75 5,0 3.000 4,50E-01 550

320 4,3 3,2 2,0 1,39 5,0 6.000 4,50E-01 800

560 1,2 1,1 2,0 1,75 5,0 3.000 4,50E-01 550

560 2,4 1,7 2,0 1,39 5,0 6.000 4,50E-01 800

HeiMotion Dynamic Motoren

Typ Bezeichnung
UZK I0 In M0 Mn Mmax nn J Pn (S1) 

[VDC] [A] [A] [Nm] [Nm] [Nm] [min-1] [kgcm²] [W]

HMD08

HMD08-020

24 35,4 28,5 2,0 1,6 5,0 3.000 6,63E-01 500

24 58,5 39,5 2,0 1,3 5,0 5.500 6,63E-01 750

48 18,0 14,4 2,0 1,6 5,0 3.000 6,63E-01 500

48 35,4 23,8 2,0 1,3 5,0 5.500 6,63E-01 750

320 2,5 2,0 2,0 1,6 5,0 3.000 6,63E-01 500

320 4,5 3,0 2,0 1,3 5,0 5.500 6,63E-01 750

560 1,4 1,1 2,0 1,6 5,0 3.000 6,63E-01 500

560 2,5 1,7 2,0 1,3 5,0 5.500 6,63E-01 750

HMD08-028

24 47,7 41,3 2,8 2,4 7,0 3.000 9,30E-01 750

24 110,6 69,9 2,8 1,7 7,0 5.500 9,30E-01 1.000

48 25,5 22,2 2,8 2,4 7,0 3.000 9,30E-01 750

48 47,7 29,9 2,8 1,7 7,0 5.500 9,30E-01 1.000

320 3,4 2,9 2,8 2,4 7,0 3.000 9,30E-01 750

320 6,2 3,9 2,8 1,7 7,0 5.500 9,30E-01 1.000

560 1,9 1,7 2,8 2,4 7,0 3.000 9,30E-01 750

560 3,4 2,1 2,8 1,7 7,0 5.500 9,30E-01 1.000

HMD08-035

24 77,8 72,3 3,5 3,2 8,8 3.000 1,20E00 1.000

24 103,7 64,9 3,5 2,1 8,8 5.500 1,20E00 1.200

48 31,1 28,9 3,5 3,2 8,8 3.000 1,20E00 1.000

48 77,8 48,7 3,5 2,1 8,8 5.500 1,20E00 1.200

320 4,2 3,9 3,5 3,2 8,8 3.000 1,20E00 1.000

320 7,8 4,9 3,5 2,1 8,8 5.500 1,20E00 1.200

560 2,3 2,2 3,5 3,2 8,8 3.000 1,20E00 1.000

560 4,2 2,6 3,5 2,1 8,8 5.500 1,20E00 1.200

HMD08-050

24 98,7 96,5 5,0 4,8 12,5 3.000 1,73E00 1.500

48 49,4 48,3 5,0 4,8 12,5 3.000 1,73E00 1.500

48 98,7 60,0 5,0 2,9 12,5 5.500 1,73E00 1.650

320 6,2 6,1 5,0 4,8 12,5 3.000 1,73E00 1.500

320 11,0 6,7 5,0 2,9 12,5 5.500 1,73E00 1.650

560 3,3 3,3 5,0 4,8 12,5 3.000 1,73E00 1.500

560 6,2 3,8 5,0 2,9 12,5 5.500 1,73E00 1.650

HMD08-060

320 7,4 6,9 6,0 5,5 15,0 3.000 2,25E00 1.750

320 12,1 7,4 6,0 3,4 15,0 5.500 2,25E00 1.950

560 3,9 3,7 6,0 5,5 15,0 3.000 2,25E00 1.750

560 7,4 4,5 6,0 3,4 15,0 5.500 2,25E00 1.950

Übersicht

* Bei Stillstands-/Nennstrom größer 30 A Anschlusstechnik (Seite 48) und Geberauswahl (Seite 46) beachten!				  
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I

Fr
I/2

Fa

Die Lebensdauer der Motoren beträgt mind. 20.000 Stunden unter Nennbedingungen. Die als Lagerbelastung  
zulässigen Radialkräfte sind der untenstehenden Tabelle zu entnehmen. Der Kraftangriffspunkt liegt in der  
Wellenmitte (s. Grafik).

Zulässige Kräfte

Im Stillstand ist für die Motormontage eine einmalige Axialkraft von 40 % der Radialkraft zulässig. Maximal  
zulässige Axial- und Radialkräfte sind nicht zusammen zulässig.

			       Maximale Axialkraft: Fa = 0,2 x Fr

HMD06-005 350 270 240 220 200 190 180 170 165 160

HMD06-010 360 290 250 230 210 200 190 180 175 170

HMD06-015 390 310 270 240 230 210 200 190 185 180

HMD06-020 400 320 280 260 240 220 210 200 195 190

HMD08-020 430 340 300 270 250 240 225 215 210 200

HMD08-028 460 370 320 290 270 250 240 230 220 210

HMD08-035 480 380 330 300 280 265 250 240 230 220

HMD08-050 510 410 360 320 300 280 270 260 250 240

HMD08-060 530 420 370 330 310 290 280 265 255 245

Maximale Radialkraft Fr, [N]

Lebensdauer

Beispiel: HMD08-028-320-30-B0H2MW23W

Flanschmaß 80 mm
Stillstandsmoment 2,8 Nm
Zwischenkreisspannung 320 V
Nenndrehzahl 3.000 min-1

Optionen:
Mit Bremse
Ohne Passfeder
SKM 36 Geber
Gewinkelter M23 Stecker
Mit Radialwellendichtring

Bestellschlüssel

Flanschmaß
60 mm
80 mm

06
08

Stillstandsmoment
0,5 Nm
1,0 Nm
1,5 Nm
2,0 Nm
2,8 Nm
3,5 Nm
5,0 Nm
6,0 Nm

005
010
015
020
028
035
050
060

Nenndrehzahl
3.000 min-1

5.500 min-1

6.000 min-1

30
55
60

Zwischenkreisspannung
24 V
48 V

320 V
560 V

024
048
320
560

Optionen

HMD08-028-320-30-B0H2MW23W

1) Nur auf Anfrage 
2) In Vorbereitung

Ohne Bremse
Mit Bremse
Ohne Passfeder
Mit Passfeder
Resolver
Resolver sicher angebaut
HES 1 (4,5 Vpp)
HES 1 (1,0 Vpp)
HEM 1 (1,0 Vpp ohne Batterie)
HEM 1 (1,0 Vpp mit Batterie)
HES 3
ECI 1118
EQI 1131
SEK 37
SEL 37
SKS 36
SKS 36S sicher angebaut
SKM 36
SKM 36S sicher angebaut
SRS 50
SRM 50
EES 37
EES 37-2 sicher angebaut 2)

EEM 37
EEM 37-2 sicher angebaut 2)

EKS 36
EKS 36-2 sicher angebaut
EKM 36
EKM 36-2 sicher angebaut
EFS 50
EFM 50
CKS 36
M23 gewinkelt
Y-Tec
I-Tec
Kabelabgang 1,5 m 1)

Kabelabgang 5 m 1)

Twintus
Ohne RWDR
Mit RWDR

0 XXXXXXX X
BXXXXXXX X
X 0 XXXXXX X
X PXXXXXX X
X XR1 PXXX X
X XRAPXXX X
X XM1 SXXX X
X XM2 SXXX X
X XM1MXXX X
X XM2MXXX X
X XM1 I XXX X
X X E 1 SXXX X
X X E 1MXXX X
X XH1 SXXX X
X XH1MXXX X
X XH2 SXXX X
X XHBSXXX X
X XH2MXXX X
X XHBM XXX X
X XH3 SXXX X
X XH3MXXX X
X XD1 S XXX X
X XDAS XXX X
X XD1M XXX X
X XDAM XXX X
X XD2 SXXX X
X XDBSXXX X
X XD2MXXX X
X XDBMXXX X
X XD3 SXXX X
X XD3MXXX X
X X I 1 SXXX X
X XXXXW2 3 X
X XXXXY 1 7 X
X XXXX I 1 7 X
X XXXXK1 5 X
X XXXXK5 0 X
X XXXX T 1 6 X
X XXXXXXX 0
X XXXXXXXW

3.0002.0001.000
[min-1] [min-1] [min-1] [min-1] [min-1] [min-1] [min-1] [min-1] [min-1] [min-1]

4.000 5.000 6.000 7.000 8.000 9.000 10.000
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Zentrierbohrung
mit axialem Gewinde
nach DIN332 - DS M5
(M5 x 12,5)
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1) Standardmäßig gewinkelt, drehbare Ausführung, Alternativen auf Anfrage möglich 
2) Bei Nennstrom größer als 30 A alternative Anschlusstechnik auf Anfrage 
3) Ikum = maximale Dauerbelastung des Steckers 
 

Variantenübersicht

Unterstützte Gebersysteme

I

t

I

Ikum

Alle HeiMotion Dynamic-Motoren sind im Standard mit einem Resolver ausgestattet. Optional können an die 
Baureihe diverse Geber mit unterschiedlichen Schnittstellen angebaut werden.

Feedback-System HCD HCE HCF HCJ

Resolver X X X

HIPERFACE® Geber X X

HIPERFACE DSL®-Geber X

Inkrementalgeber X X X

Hall-Encoder (HES/HEM) X X X X

EnDat Geber X

Seite 68 Seite 70 Seite 72 Seite 74

Geber

Motortyp
SEK/ 

SEL37
SKS/

SKM36 *
SRS/

SRM50
EES/ 

EEM37
EKS/

EKM36 *
EFS/ 

EFM50
HES/
HEM

HIPERFACE® HIPERFACE® HIPERFACE® HIPERFACE 

DSL®
HIPERFACE 

DSL®
HIPERFACE 

DSL® Hall-Encoder

HMD06-XXX-024- * X X

HMD06-XXX-048- * X X

HMD06-XXX-320- * X X X X X

HMD06-XXX-560- * X X X X X

HMD08-XXX-024- * X X

HMD08-XXX-048- * X X

HMD08-XXX-320- * X X X X X X X

HMD08-XXX-560- * X X X X X X X

Seite 54 Seite 56 Seite 58

Motortyp Resolver * CKS36 ECI 1118 EQI 1131

Standard
Inkremental-

geber
EnDat 2.2 EnDat 2.2

HMD06-XXX-024- * X X

HMD06-XXX-048- * X X

HMD06-XXX-320- * X X X X

HMD06-XXX-560- * X X X X

HMD08-XXX-024- * X X

HMD08-XXX-048- * X X

HMD08-XXX-320- * X X X X

HMD08-XXX-560- * X X X X

Seite 50 Seite 51 Seite 52

* Auch sicher angebaut erhältlich
  Alternative Gebersysteme auf Anfrage

Effektivstrom Motor

= Motoreffektivstrom im Betrieb

= maximale Dauerbelastung des Steckers

Die verschiedenen Varianten der Anschlusstechnik befinden sich auf den nachfolgenden Seiten (S. 48 und S. 49).

Anschlusstechnik



4948

Motortyp Y-Tec 1) 2 x M23 1) I-Tec 1) 1 x M23 1) Klemmkasten

HMD06-005-024-30 X X X

HMD06-005-024-60 X X

HMD06-005-048-30 X X X X

HMD06-005-048-60 X X X X

HMD06-005-320-30 X X X X

HMD06-005-320-60 X X X X

HMD06-005-560-30 X X X X

HMD06-005-560-60 X X X X

HMD06-010-024-30 X X

HMD06-010-024-60 X X

HMD06-010-048-30 X X X X

HMD06-010-048-60 X X

HMD06-010-320-30 X X X X

HMD06-010-320-60 X X X X

HMD06-010-560-30 X X X X

HMD06-010-560-60 X X X X

HMD06-015-024-30 X X

HMD06-015-024-60 X X

HMD06-015-048-30 X X X X

HMD06-015-048-60 X X

HMD06-015-320-30 X X X X

HMD06-015-320-60 X X X X

HMD06-015-560-30 X X X X

HMD06-015-560-60 X X X X

HMD06-020-024-30 X X

HMD06-020-024-60

HMD06-020-048-30 X X

HMD06-020-048-60 X X

HMD06-020-320-30 X X X X

HMD06-020-320-60 X X X X

HMD06-020-560-30 X X X X

HMD06-020-560-60 X X X X

HMD08-020-024-30 X X X

HMD08-020-024-55 X

HMD08-020-048-30 X X X

HMD08-020-048-55 X X X

Anschlusstechnik

Motortyp Y-Tec 1) 2 x M23 1) I-Tec 1) 1 x M23 1) Klemmkasten

HMD08-020-320-30 X X X X

HMD08-020-320-55 X X X X

HMD08-020-560-30 X X X X

HMD08-020-560-55 X X X X

HMD08-028-024-30 X

HMD08-028-024-55 X

HMD08-028-048-30 X X X

HMD08-028-048-55 X

HMD08-028-320-30 X X X X

HMD08-028-320-55 X X X X

HMD08-028-560-30 X X X X

HMD08-028-560-55 X X X X

HMD08-035-024-30 X

HMD08-035-024-55 X

HMD08-035-048-30 X X X

HMD08-035-048-55 X

HMD08-035-320-30 X X X X

HMD08-035-320-55 X X X X

HMD08-035-560-30 X X X X

HMD08-035-560-55 X X X X

HMD08-050-024-30 X

HMD08-050-048-30 X

HMD08-050-048-55 X

HMD08-050-320-30 X X X X

HMD08-050-320-55 X X X X

HMD08-050-560-30 X X X X

HMD08-050-560-55 X X X X

HMD08-060-320-30 X X X X X

HMD08-060-320-55 X X X X X

HMD08-060-560-30 X X X X X

HMD08-060-560-55 X X X X X

Nennstrom Anschluss [Arms] 15,0 30,0 15,0 30,0 50,0

max. Anschlussquerschnitt [mm²] 2,5 4,0 2,5 4,0 10,0

Seite 62 Seite 64 Seite 66 Seite 67

Anschlusstechnik

Motor mit  
Klemmkasten
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Als Bremsen werden Permanentmagnet-Gleichspannungs-Ruhestrom-Bremsen eingesetzt.  

Die Standardmotoren sind für dynamisches Bremsen ungeeignet.

Isolationsklasse:			   F (155 °C)		

Max. Drehzahl:			   10.000 min-1

Spannungsversorgung:	�	  24 VDC  + 6 % / - 10 %

Option Bremse

Der Betrieb der Motoren darf nicht gegen die geschlossene Bremse erfolgen. Die Bremse des Motors ist als Halte-

bremse im Stillstand konzipiert. Ein NOT-STOP des laufenden Motors ist im Ausnahmefall zulässig. Die Anzahl der 

NOT-STOPS wird von dem Trägheitsmoment des Gesamtsystems begrenzt.

Technische Daten Bremse
HMD06

-005 -010 -015 -020

Motor-Massenträgheitsmoment inkl. Bremse * [kgcm2] 2,47E-01 2,99E-01 4,09E-01 5,49E-01

Bremsmoment statisch [Nm] 2,0 2,0 2,0 2,0

Bremsmoment dynamisch [Nm] 1,7 1,7 1,7 1,7

Aufnahmeleistung Bremse [W] 11 11 11 11

Spannung Bremse [VDC] 24 24 24 24

Aufnahmestrom Bremse [A] 0,46 0,46 0,46 0,46

Reibarbeit Bremse [kJ] 580 580 580 580

Trennzeit Bremse [ms] 25 25 25 25

Ansprechverzug Bremse [ms] 2 2 2 2

Schließzeit [ms] 10 10 10 10

Gewicht Motor inkl. Bremse * [kg] 1,45 1,60 1,95 2,35

Schlupfzeit ** [s] 0,5 0,5 0,5 0,5

Leerlaufzeit ** [s]  0,5 0,5 0,5 0,5

Drehzahl ** [min-1] 200 200 200 200

Schaltungen ** [-]  5 5 5 5

*      Inkl. komplettem Anbau 
**    Erholung der Bremse, aufgrund ungünstiger Betriebsbedingungen erfolgt ein Wartungsintervall von vier Wochen, zusätzlich bei erstmaligem Betrieb

Technische Daten Bremse
HMD08

-020 -028 -035 -050 -060

Motor-Massenträgheitsmoment inkl. Bremse * [kgcm2] 9,33E-01 1,20E00 1,47E00 2,00E00 2,52E00

Bremsmoment statisch [Nm] 4,5 4,5 4,5 4,5 4,5

Bremsmoment dynamisch [Nm] 3,8 3,8 3,8 3,8 3,8

Aufnahmeleistung Bremse [W] 12 12 12 12 12

Spannung Bremse [VDC] 24 24 24 24 24

Aufnahmestrom Bremse [A] 0,50 0,50 0,50 0,50 0,50

Reibarbeit Bremse [kJ] 580 580 580 580 580

Trennzeit Bremse [ms] 35 35 35 35 35

Ansprechverzug Bremse [ms] 2 2 2 2 2

Schließzeit [ms] 15 15 15 15 15

Gewicht Motor inkl. Bremse * [kg] 2,85 3,35 3,80 4,80 6,00

Schlupfzeit ** [s] 0,5 0,5 0,5 0,5 0,5

Leerlaufzeit ** [s]  0,5 0,5 0,5 0,5 0,5

Drehzahl ** [min-1] 100 100 100 100 100

Schaltungen ** [-]  5 5 5 5 5

*      Inkl. komplettem Anbau 
**    Erholung der Bremse, aufgrund ungünstiger Betriebsbedingungen erfolgt ein Wartungsintervall von vier Wochen, zusätzlich bei erstmaligem Betrieb
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Steckseite

Steckseite

Verdrehanschlag O-Ring

Schwenkbereich: nach links 100° ± 5° nach rechts 200° ±  5°
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Bremse (+)

Bremse (-)

Oberseite
HCD

USB Typ-B
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U
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+ZK

BC

PTC -
PTC + X1

X8
n

Front

CAN-
Knoten
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Motor
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Geber
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Option

Unterseite

OSD00
DGND
ISD05
ISD04
ISD03
ISD02
ISD01
ISD00
ENPO

PC
DRIVEMANAGER

+24 V
Versorgung

DC

Digitalausgang 0
E/A GND

Steuerung

+24 VDC

E/A-GND

Diagnose STO

Analogsollwert 1
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WARNING
Capacitor discharge
time > 3 min.
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operation manual!
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beachten!

W
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Capacitor discharge
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WA RNING
Capacitor discharge
time > 3 min.
Pay attention to the
operation manual!

AC HTUN G
Kondensatorent-
ladezeit > 3 Min.

Betriebsanleitung
beachten!
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WA RNIN G
Capacitor discharge
time > 3 min.
Pay attention to the
operation manual!
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Betriebsanleitung
beachten!

+10,5V

OSD02

T

T1

B
F

A1
A

 D

H

A2

C2





40

22
5

23
5

30
5

31
5

55T

55

40

22
5

23
5

30
5

31
5

55T

55

40

22
5

23
5

30
5

31
5

55T

55

50

31
3 32
4

90



7776

Notizen



Technische Änderungen vorbehalten! Stand 12/2020

Heidrive GmbH 
Starenstraße 23 
93309 Kelheim

Tel. 09441/707-0 
Fax 09441/707-259

info@heidrive.de
www.heidrive.de


