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STAINLESS STEEL




Einleitung

Die Edelstanimotoren von Heidrive wurden speziell fir die Lebensmittel-, Getranke- und Medizinindustrie
sowie fur Branchen mit sehr hohen Anspriichen an Sauberkeit, Hygiene und Korrosionsschutz entwickelt.

AuBerdem sind sie hervorragend fUr den Einsatz in der chemischen bzw. pharmazeutischen Industrie
geeignet sowie fur Bereiche, die eine spezielle Reinigung oder Desinfektion erfordern.

Durch das ausgekllgelte Dichtungskonzept wird verhindert, dass Wasser oder Staub in das Motor-
innere eindringen kénnen. An der totraumfreien Konstruktion bleiben keine Schmutzpartikel haften.
Auch in Bereichen mit Hochdruckreinigung ist die rostireie Servomotorldsung in Edelstahlausfihrung
perfekt einsetzbar, da diese die Schutzart IPEOK erfulit. Das glatte Oberflachenmaterial der Antriebe
wurde gemal den Richtlinien der EHEDG und FDA entwickelt.

Die Motorwelle, das Gehause und der Flansch sind aus lebensmittelechtem Edelstahl gefertigt.
Der Wellendichtring ist FDA-konform und weist zudem eine hohe Lebensdauer
auch unter rauesten Umgebungsbedingungen auf. AuBerdem sind die Motoren wartungsfre
und die Magnetkreise der Motoren basieren auf den bewahrten HeiMotion Baureihen. Eine weitere
herausragende Besonderheit ist die MotorausfUhrung mit integrierter Elektronik der
HMSIO6 Baureihe, denn hier sind die Servoregler direkt im Motor integriert. In Kombination
mit einem eingebauten Single- bzw. Absolutwertgeber erhalt man eine sehr kompakte Antriebs-
einheit. Ein klarer Vorteil einer dezentralen Reglerldsung liegt im deutlich geringeren Verkabelungs-
aufwand.

Im Standard ist die Baureihe mit einem fUr diese Umgebung qualifizierten Edelstahistecker ausgestattet.
Auf Wunsch kann im Projektgeschaft auch eine KabelausfUnrung realisiert werden.,

Um das Antriebspaket perfekt abzurunden sind zudem Planetengetriebe auch in einer Edelstahlaus-
fuhrung erhaltlich.

Die HeiMotion Stainless Steel Motoren sind in vier verschiedenen FlanschgroBen erhéltlich:

O 68mm - HMS06
O 8mm - HMSO08
O 108 mm - HMS10
O 18 mm - HMS13




® Bestellschlussel

HMS08-024-320-31-OPE1MI17W

FlanschmaB Opti
68 mm — 06 ptionen
88 mm — 08 ohne Bremse 0
108 mm — 10 mit Bremse B
138 mm — 13 ohne Passfeder 0
mit Passfeder B
Resolver"? R1P
Resolver sicher angebaut"? RAP
B HES 1 (1,0 Vss)? M2 S
SpulenbaugréBe HEM 1 (1,0 Vss mit Batterie)"® X XM2M
HS16% S1S
— 011 HM16°% B1M
HMS06 — 019 ECI 1119 E1S
— 026 EQI 1131 E1M
ECI 13192 E3S
= 004 EQI 13312 E3M
— 032 SEK 3779 H1S
HMS08 _, 042 SEL 3799 H1M
— 057 EES 37 D1S
EES 37-2 sicher angebaut” DAS
— 039 EEM 37 D1M
— 057 EEM 37-2 sicher angebaut” DAM
HMS10 _, o76 M17 H-Tec
— 105 ohne RWDR
mit RWDR
— 133
HMS13 — 190
— 245
Zwischenkreisspannung
320V — 320
560V — 560
Nenndrehzahl

1.500 min" — 15
2.000 min" — 20
2.500 min?' — 25
3.100 min®" — 31

3remse entféllt der Temperatursensor

Beispiel: HMS08-024-320-31-0PE1MI17W

Optionen:

Ohne Bremse
FlanschmaB 88 mm e
SpulenbaugréBe 024 EQ1131 Geber
Zwischenkreisspannung 320 V. ——— M17 H-Tec Stecker
Nenndrehzahl 3.100 min’

Mit Radialwellendichtring

=o




m HMSo06

Technische Daten

Flanschabmessung @ 68 mm
Nenndrehzahl 3.100 min™’
Schutzart IPEOK
Leistungs- / Signalstecker Stecker fUr Einkabellésung radial
Ceber EnDat® 2.2, HIPERFACE DSL®,
Resolver®, SSI*, Biss-C*, HPERFACE®*
Bremse Permanentmagnet-Gleichspannungs-Ruhestrom-Bremsen*
Planetengetriebe Optional erndltlich, derzeit in Entwicklung

Integrierte Elektronik Optional ernaltlich, derzeit in Entwicklung

Motortyp U, n, M, M. m m_ =
(Vo [min7] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm]
HMS06-011 0,80 0,70 0,75 0,60
HMS06-019 320/ 560 3.100 1,25 0,80 1,00 0,70
HMS06-026 1,70 0,90 1,30 0,80
“ Geberausflihrung: EnDat®, HIPERFACE®, HIPERFACE DSL®, SSI, BISS-C
Mafzeichnung
@23

3041 @
i |
X
320,2 L+2
L [mm]
Zentrierbohrung Motortyp ohne Bremse  mit Bremse
mit axialem Gewinde
mg:glg’ﬂ? =DSME S=—=—H—————— = HMS06-011 114 mm 148 mm
1 HMS06-019 139 mm 173 mm
HMS06-026 164 mm 198 mm
255




Technische Daten

Flanschabmessung

Nenndrehzanhl
Schutzart

Leistungs- / Signalstecker

Geber

Bremse

Planetengetriebe

Integrierte Elektronik

@ 88 mm
3.100 min™!
IPEOK

Stecker fUr Einkabellésung radial

EnDat® 2.2, Hiperface DSL®,
Resolver*, SSI*, Biss-C*, Hiperface®*

Permanentmagnet-Gleichspannungs-Ruhestrom-Bremsen*

Optional ernaftlich, derzeit in Entwicklung

Optional ernaltlich, derzeit in Entwicklung

* In Kombination von N 1se entfallt der Temperatursensor
Derating im S1-Be
Motortyp U, n, M, M. m m_ =
(Vo [min7] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm]
HMS08-024 1,60 1,20 1,40 0,80
HMS08-032 2,30 1,80 2,10 1,20
320/ 560 3.100
HMS08-042 3,10 2,40 2,80 1,50
HMS08-057 4,10 3,00 3,80 1,80
** GeberausflUhrung: EnDat®, HIPERFACE®, HIPERFACE DSL®, SSI, BiSS-C
Mafzeichnung
@23
3511
3 @ ~
"P/ e
X
g1
3202 Le2
L [mm]
; Motortyp ohne Bremse mit Bremse
iﬁh;:s[:;hg;:gmde
nach DINS32 - i N . i HMS08-024 128 mm 163 mm
X
HMS08-032 143 mm 178 mm
HMS08-042 158 mm 193 mm
HMS08-057 188 mm 223 mm

25,6




® HMS10

Technische Daten

Flanschabmessung @ 108 mm

Nenndrehzahl 2.000 min, 2.500 min’’

Schutzart IPEOK

Leistungs- / Signalstecker Stecker fur Einkabellésung radial

Ceber EnDat® 2.2, HIPERFACE DSL®,

Resolver®, SSI*, Biss-C*, HIPERFACE®*

Bremse Permanentmagnet-Gleichspannungs-Ruhestrom-Bremsen*

* In Kombination vor nse entfallt der Temperatursensor

Derating im S1-Be

Motortyp U, n, M, M. m m_ =
(Vo [min7] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm]
HMS10-039 3,10 2,20 2,90 1,40
HMS10-057 2.500 4,80 3,30 4,40 2,10
320 /560
HMS10-076 6,50 4,50 5,90 2,80
HMS10-105 2.000 9,20 6,80 7,30 3,50
** GeberausfUhrung: EnDat®, HIPERFACE®, HIPERFACE DSL®, SSI, BiSS-C
Mafzeichnung
@23
4021 E'
o | =
)
| 2
-
a \‘E_).]:
30,2 L+2
T

L [mm]

Motortyp ohne Bremse mit Bremse

HMS10-039 12777183 mm | 1647/ 170" mm
HMS10-057 1427 /148> mm | 1797/ 1852 mm
HMS10-076 1577/163 mm | 194"/ 200° mm
HMS10-105 1877/193 mm | 224"/ 230> mm

Zentrierbohrung

mit axialem Gewinde
nach DIN332 - DS M6 Y ——Jl— —— o
(M6x16)

: ECI1319, EQI 1331

e Geber




m HMS13

Technische Daten

Flanschabmessung @138 mm
Nenndrehzahl 2.000 min', 1.500 min"!
Schutzart IPEOK
Leistungs- / Signalstecker Stecker fur Einkabellésung radial
Ceber EnDat® 2.2, HIPERFACE DSL®,
Resolver®, SSI*, Biss-C*, HIPERFACE®*
Bremse Permanentmagnet-Gleichspannungs-Ruhestrom-Bremsen*
* In Kombinatic NN > entfallt der Temperatursensor
Derating im S1-

Motortyp U, n, M, M. m m_

(Vo [min7] [Nm] [(Nm] [Nm] [Nm]
HMS13-133 5 000 12,00 9,70 11,00 6,20
HMS13-190 560 15,50 10,50 15,00 7,60
HMS13-245 1.500 19,20 12,00 19,20 9,00

** GeberausflUhrung: EnDat®, HIPERFACE®, HIPERFACE DSL®, SSI, BISS-C

Mafpzeichnung

@23
5521

5l

~
—
ca. 93

@95h7
!

35:0,2 L2
L [mm]
h ‘

Zentrierbohrung [ Motortyp ohne Bremse mit Bremse
mit axialem Gewinde _
nelich)IS.JIINBBZ—EISME HMS13-133 1641/ 169 mm | 2117/ 2167 mm
(M8x19) 1IN HMS13-190 1947 /1992 mm | 2417/ 246 mm

[ HMS13-245 2241/ 229 mm | 27117/ 276° mm

26,3

1319, EQI 1331
ber




Kundenspezifische

Anwendungen

Beispiele aus der Entwicklung kundenspezifischer Anwendungen:

Edelstanimotor mit Getriebedirektanbau
und Kabelausfuhrung

Die Edelstahlbaureine kann, wie auch die Baureihnen HMD Next
Generation und HMP, mit einem direkt angebauten Getriebe
kombiniert werden.

Edelstanimotor mit integrierter Reglerelektronik
und KabelausfUhrung

Wie von der HeiMotion Dynamic Servomotorbaureine bekannt, sind
auch die Edelstahimotoren mit 48 Volt Wicklungen und integriertem
Servoregler erhaltlich.

Genauere Informationen erhalten Sie geme auf Anfrage.
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Technische Anderungen vorbehalten! Stand 07/2025

C) Heidrive
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Heidrive GmbH
Starenstrafie 23
93309 Kelheim

Tel. 09441/707-0
Fax 09441/707-259

info@heidrive.de
www. heidrive.com



