








Option Stecker M23

Bestellschlussel: W23

Signal Signal Signal Signal
Leistung Resolver HIPERFACE® SSI/BiSS EnDAT® 2.2

Pin Funktion Pin Funktion Pin Funktion Pin Funktion Pin Funktion
A Bremse + " 1 cos + 1 Cos + 1 cos + 1
B Bremse - " 2 cos - / refcos 2 cos - / refcos 2 cos - / refcos 2
C Temp + 8 sin + 3 sin + 3 sin + 3
D Temp - 4 sin - / refsin 4 sin - / refsin 4 sin - / refsin 4
1 U 5 ® 5 Voo / 5V 5 Us
4 v 6 R1 (ref +) 6 6 GND 6 GND/OV
3 W 7 R2 (ref -) 7 GND 7 Daten + 7 Daten +
8 8 8 Daten - 8 Daten -
9 9 us 9 CLK + 9 Clock +
10 10 Daten + 10 CLK - 10 Clock -
11 Temp + 11 Daten - 11 Temp + 11 Temp +
12 Temp - 12 12 Temp - 12 Temp -
13 - 13 -2 13
14 Temp + 14 -9 14
15 Temp - 15 - 15
16 16 16
17 17 17

Motorstecker

Q
=
Q
0
s
U]
Q
)
wn
-+
Ny
2
0
c
< 8-polig 12-polig 17-polig 17-polig 17-polig
4 x @ 2 mm (3+PE) 12 x @ 1 mm, 0° codiert 17 x @ 1 mm, 0° codiert 17 x @ 1 mm, 0° codiert 17 x @ 1 mm, 0° codiert
+4xd1mm
Gegenstecker
Q
=
Q
n
vy
9]
Q
<
wn
-~
N
2
n
Cc Intercontec Bezeichnung Intercontec Bezeichnung Intercontec Bezeichnung Intercontec Bezeichnung Intercontec Bezeichnung
< BSTA 078 NNOO 42 0100 000  ASTA 013 NNOO 41 0100 000  ASTA 014 NNOO 41 0100 000  ASTA 014 NNOO 41 0100 000  ASTA 014 NNOO 41 0100 000

(Kabelklemmber. 9,5-14,5 mm) (Kabelklemmber. 6-10 mm) (Kabelklemmber. 6-10 mm) (Kabelklemmber. 6-10 mm) (Kabelklemmber. 6-10 mm)
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An Zdlient Company

Signal

Inkrementel
Pin Funktion
1 Z
p) z
3 A
4 A
5 B Motorstecker
6 B
7 U R
8 D (F_%) 18,5202
-
° Ve Stecksei =
I teckseite :
10 V(9) = g
11 W
12 \7\/ (—6 0-Ring
13 Vec / 6V
14 GND o Verdrehanschlag
Schwenkbereich
15 Temp * nach rechts 103°+3°
16 Temp - | —
17 - ‘ q EE i)
1

Schwenkbereich

nach links 222°+3° Senkkopfschraube
M3 x 10 DIN 7500
M=12%01Nm
Gegenstecker
17-polig
17 x @ 1 mm, 0° codiert Stocker

Steckseite ) ]
S

Steckertyp A B

Intercontec Bezeichnung Signal 55,6 59
ASTA 014 NNOO 41 0100 000 )

Leistung 55,3 78

(Kabelklemmber. 6-10 mm)
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Ansicht Steckseite

Ansicht Steckseite

Option Stecker Mgo + M23

Bestellschlissel: W40

Signal Signal

Signal

Leistung Resolver HIPERFACE® SSI/BiSS

Signal
EnDAT® 2.2

Pin Funktion Pin Funktion Pin Funktion Pin Funktion Pin Funktion
+ Bremse + * 1 COos + 1 COos + 1 COos + 1
Bremse - * 2 cos -/ refcos 2 cos -/ refcos 2 cos - / refcos 2
1 Temp + 3 sin + 3 sin + 3 sin + 3
2 Temp - 4 sin - / refsin 4 sin - / refsin 4 sin - / refsin 4
U U 5 ® 3 Voo / 5V 5 Us
\ v 6 R1 (ref +) 6 6 GND 6 GND/0V
W W 7 R2 (ref -) 7 GND 7 Daten + 7 Daten +
Erdung PE 8 8 8 Daten - 8 Daten -
* Falls vorhander 9 9 us 9 CLK + 9 CLK +
10 10 Daten + 10 CLK - 10 CLK -
11 Temp + 11 Daten - 11 Temp + 11 Temp +
12 Temp - 12 12 Temp - 12 Temp -
13 13 13
14 Temp + 14 14
15 Temp - 15 15
16 16 16
17 17 17
Motorstecker

4 x @ 3,6 mm (3+PE) 12x @ 1 mm, 0° codiert 17 x @ 1 mm, 0° codiert

8-polig 12-polig 17-polig

+4Xx@2mm

Gegenstecker

17-polig

17 x @ 1 mm, 0° codiert

17-polig

17 x @ 1 mm, 0° codiert

Intercontec Bezeichnung Intercontec Bezeichnung Intercontec Bezeichnung
CSTA 264 NNOO 4400 20000  ASTA 013 NNOO 41 0100 000  ASTA 014 NNOO 41 0100 000  ASTA 014 NNOO 41 0100 000  ASTA 014 NNOO 41 0100 000

(Kabelklemmber. 9-16 mm) (Kabelklemmber. 6-10 mm) (Kabelklemmber. 6-10 mm)
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(Kabelklemmber. 6-10 mm)

Intercontec Bezeichnung

(Kabelklemmber. 6-10 mm)



C Heidrive

An Zdlient Company

Signal

Inkrementel
P FUniien) Leistungsstecker Mgo
1 Z
2 z
8 A i
4 A
m 0
5 B = Steckseite
- 3
6 B = 2
©
7 U (R 0| &
8 D (ﬁ) ° \O-Ring
9 V (S)
10 \7 (é) Verdrehanschlag
11 vl/ (P Schwgnkbereish .
1 2 \/\/ m nach links 230°+3'
13 Ve / 6V
14 GND 8
15 Temp +
16 Temp - Schwenkbereich
17 _ Linsenkopfschraube pacileehize ity
M4 x 16 DIN7500
Gegenstecker
17-polig
17 x @ 1 mm, 0° codiert Steckseite > n Stecker
Steckertyp A B
Signal Q28 59
Leistung 46 99

Intercontec Bezeichnung
ASTA 014 NNOO 41 0100 000

(Kabelklemmber. 6-10 mm)
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Klemmmkasten

Bestellschlissel: KBo/KB2/KAo/KA2

Signal Signal Signal Signal Signal
DSL Resolver HIPERFACE® SSI/BiSS EnDAT® 2.2
Pin Funktion Pin Funktion Pin Funktion Pin Funktion Pin Funktion

1 1 COS + 1 COS + 1 COS + 1
2 2 COos - 2 COS - 2 cos - / refcos 2
3 8 sin + 8 sin + 8 sin + 3
4 4 sin - 4 sin - 4 sin - / refsin 4
5 5 Ref+ 5 5 Batterie+" &)
6 6 6 6 6
7 7 Ref- 7 GND 7 Batterie-" 7
8 US (DSL +) 8 8 8 Daten + 8 Daten +
9 GND (DSL -) 9 9 Us 9 Daten - 9 Daten -
10 10 10 Daten + 10 CLK+ 10 CLK +
11 11 11 Daten - 11 CLK- 11 CLK -
12 Bremse + 12 Bremse + 12 Bremse+ 12 Bremse + 12 Bremse +
13 13 13 13 13
14 14 14 14 14
15 16 15 15 Vee/5V 15 Up
16 16 16 16 GND 16 GND
17 - 17 Temp + 17 Temp + 17 Temp + 17 Temp +
18 - 18 Temp - 18 Temp - 18 Temp - 18 Temp -
19 Bremse - 19 Bremse - 19 Bremse- 19 Bremse - 19 Bremse -
Batterie +/- bei HEM1-001
Leistung Ringzunge: Bolzen:
6,73 x 22,05 M6 x 25 Messing nach
GeméB Leistungsanschluss Klemmbrett (siehe E-CU-galv. verzinnt DIN 933/ 1SO 4017
Bild unten). 6,64 — 10,5 mm?
Mogliches zu verwendendes Kabel: Helukabel
TOPSERV 109 PUR 4 G 10 Art.Nr.. 75947
Bei der Leitungsauswahl ist die VDE 0298-4 zu
beachten. Bestell-
. Erlauterung
schltssel
Leistungsanschluss Klemmbrett Anschlisse in
KAO Richtung A-Seite ohne
Kabelverschraubung
Anschllsse in
KA2 Richtung A-Seite, mit
Kabelverschraubung
Anschllsse in
KBO Richtung B-Seite, ohne
Kabelverschaubung
Anschlisse in
KB2 Richtung B-Seite mit
Kabelverschraubung
Flr die UL-Zulassung gilt eine um ca. 15 % abweichende S1-Kennlinie. Die Angaben auf den Typenschildern entsprechen den UL-Werten.
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Signal

Inkrementel
Motorstecker Gegenstecker
Pin Funktion
[ m
) -~
1 Z ‘O ‘O
— 9] n
2 z ¥ < Kabelverschraubung
3 A 9 9 Klemmbereich 13-18mm
- n 0
: A = =
5 B = :
:.’_.‘ 19-polig P 8 Intercontec Bezeichnung
6 - < (16x@ 1 mm + T ASTA 558 NN 00 41 0100 000 -
= 5 8x@ 1,5 mm) (Kabelklemmber. 6-10 mm)
S .
8 UR) £
9 - 8
Gegenstecker ORing %
10 V(9) M25x 15 g
11 - 58,2
12 Bremse +
Kabelverschraubung - inkludiert flr
8 W M) Bestellschitissel KA2 und KB2.
14 - Stecksei I
teckseite g
15 Vee/be I—
—1
16 GND -
17 Temp +
18 Temp -
19 Bremse -
Montagerichtung
A-Seite 105%05 261, B-Seite
VVorderansicht
80 —
I % Stecker
I.B:x:
|
Dargestellt Bestellschlissel KBO AT

51

) El

- 7 %
l.n:x: 50,5
| —

- |

Dargestellt BestellschlUssel KAO
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Optionen Stecker for
Einkabellésung

I-Tec-Stecker

Bestellschlissel: 7

Leistung / Signal
Pin Funktion Motorstecker
A U
B Vv Schwenkbereich:
C

nach links 100°£5° | nach rechts 200° + 5°

Erdung PE @
1 Uy (DSL +) 56,6

|
T
2 GND (DSL -) J
8 Bremse + * 1
‘ :V Steckseite
4 Bremse - * E -
5 —
|
Motorstecker ~ ‘

9-polig
9x @1 mm (8+PE+5)

Gegenstecker Gegenstecker

S Steckseite
-

218,6

Intercontec Bezeichnung
ESTA 202 NNOO 34 0500 000

(Kabelklemmmbereich 10,5 - 12 mm)

* Falls vorhanden
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M 23-Stecker

von Motorbaugréfe 60 bis 130

Leistung / Signal

Pin Funition Motorstecker
A Bremse + *
B Bremse - *
c U, (DSL+)
D GND (DSL-) 55,3 +02
1 U 18,502
4 V
3 W Steckseite E

Erdung PE : i

5

O-Ring L \‘l 5\

Motorstecker g beme [ N

Schwenkbereich
nach rechts 103°%3°

9
= D
—_—

Schwenkbereich

nach links 222°%3° Senkkopfschraube
M3 x 10 DIN 7500
M=1,2+01Nm

8-polig
4 x @ 2mm (3+PE) + 4 x @ Tmm Stecker
Gegenstecker Gegenstecker
78

Steckseite ) (]X)
_> (o]

Intercontec Bezeichnung —
BSTA 078 NNOO 42 0100 000

(Kabelklemmbereich 9,5 - 14,5 mm)

2

* Falls vorhanden
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Optionen Stecker for
Einkabell6sung

M23 H-Tec (Hybrid) Stecker

fUr Motorbaugrofie 150 und 190
Bestellschlussel: 123

Leistung / Signal
o Funiktion Motorstecker
A U
B vV
C W
D 72,5
Erdung PE
/ Bremse + * )
8 Bremse - * Steckseite é E 5
H U, (DSL +)
L GND (DSL )
MOtorStECker Verdrehanschlag L——“ ‘_$ .

2198

Schwenkbereich
nach rechts 103°%3°

<
i:t::::?;r:zlf:y Senkkopfschraube
M 3 x 10 DIN 7500
7-polig
5x@ 2 mm (4+PE)
+2xd 1 mm
Gegenstecker Gegenstecker
78
g |
I
Steckseite §

Intercontec Bezeichnung

H51A 425 NNOO 59 0100 000
(Kabelklemmbereich 14 - 17 mm)

* Falls vorhanden
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Mgo H-Tec (Hybrid) Stecker

fur Motorbaugrofe 190
Bestellschlissel: 140

Leistung / Signal

Pin Funktion Motorstecker
U U
Y v
W W
Erdung PE R
4+ Bremse + *
Bremse - * - ﬁ
1
2 . 3 ‘ﬂ
H U, (DSL +) i :
L GND (DSL -) ZE_\
Motorstecker ‘ / = .
Verdrehanschlag 0

9-polig
5x @ 8,6 mm (4+PE) Linsenkopfschraube
+2 X 1Tmm M4x16 DIN7500
Gegenstecker Gegenstecker

Steckseite

M40x1,5

Schwenkbereich
nach links 100° + 3

Schwenkbereich
nach rechts 50° + 3

99

Steckseite ©
_>
s

Intercontec Bezeichnung
H81A 501 NNOO 45 0100 000

(Kabelklemmmbereich 16,5 - 256 mm)

Stecker
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HCB-Servoregler

Allgemeines

Die kompakten Einachsservoregler der HCB-Baureine sind
wahre Allrounder der Antriebstechnik. Sie vereinen hochste
Leistungsdichte mit umfangreichen Motion-Control-Funktio-
nen. Die HCB-Baureihe bestent aus zwei Baugroien, die sich
bei den 1-Phasengeraten in drei Leistungsstufen und bei den
3-Phasengeraten in fUnf Leistungsstufen untergliedern.

Alle bewahrten Feldbusschnittstellen sind ,on Board" — von CANopen® Uber EtherCAT® bis PROFI-
NET®, welche eine reibungslose Kommunikation versprechen und den HCB-Servoregler technolo-
gisch auszeichnen. Seine Vielseitigkeit wird mit den umfangreichen Geberschnittstellen auch fur Ein-
kabellbsungen nochmals unterstrichen. Komplexe Positionieraufgalbben durch verkettete Positionsséatze
lassen sich miteinander verbinden. Die lage- oder drehzahlsynchrone Bewegung mehrerer Antriebe mit
variablem Getriebeverhaltnis ist per Software-Assistent schnell parametriert und einsatzbereit. Rundti-
schanwendungen, Lage-Trigger, Rotorpositionstrigger oder Schaltnocken — eine Vielzahl von dynami-
schen Anwendungsaufgaben lasst sich Uber die integrierten Softwarefunktionen bewaltigen.

In Kombination mit den HeiMotion-Servomotoren mit auf Inre Anwendung abgestimmter Gebervariante
und einem im Getriebedirektanbau montierten Getriebe aus der HeiMotion Next Generation Getriebe-

Baureihe erhalten Sie eine malBgeschneiderte Antriebsachse aus einer Hand zu einem unschlagbaren
Preis-Leistungsverhaltnis.

B Anschlisse / Ein- und Ausgange

Anschluss Bezeichnung

X1 [/O-Kommunikation

X2A Resolver / Analoge Hallgeber

X2B Multi-Encoder

X3 STO-Schnittstelle (STOA, STOB), Endschalter (DING, DIN7) Dig. Ausgang (DOUTO)
X4 CANopen®-Schnittstelle

X6 Anschluss fur Motor

X6A Motorbremse / HIPERFACE DSL® (HCB 3-phasig)
X9 Spannungsversorgung

X9A Bremswiderstand (HCB 3-phasig)

X9B 24 \/-Versorgung (HCB 3-phasig)

X18 Ethernet-Schnittstelle

X19 USB-Schnittstelle

X271 Realtime-Ethermnet-Schnittstelle
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B Allgemeine Eigenschaften

Umgebungsbedingungen

Umgebungstemperatur im Betrieb: 0 °C bis +40 °C
+40 °C bis +50 °C mit Leistungsreduzierung 2,5 % / K

Lagertemperatur: -25 °C bis +70 °C

Luftfeuchte im Lager und Betrieb: Relative Luftfeuchte bis 90 %, nicht betauend

Schutzart: P20

Aufstellndhe: Montagehdhe max. 2000 m tber NN, oberhallb 1000 m Uber NN
mit Leistungsreduzierung 1 % pro 100 m

Verschmutzungsgrad: 2

Art der Montage: Einbau in Schaltschrank mit mind. Schutzart IP54

Funktionen*

- Sicherheitsfunktion ,Safe Torque Off* (STO) - Positionssatzabhangige Synchronisation moglich
- Realisierung der Funktionalitat SS1 moglich - Bahnprogramm / Verkettung

- Schaltende Nocken - Integrierte Positionssteuerung

- Direkte Ansteuerung der Haltebremse im Motor - Parametrierbare Bandsperren

- Automatische Ermittlung der Motorparameter

* Einige Funktionen sind nicht fur alle Modelle verflgbar.
Leistungskabel Signalkabel (Resolver) Signalkabel (HIPERFACE®)
Lange Heidrive-Nr. Lange Heidrive-Nr. Lange Heidrive-Nr.
3m 14-007-051-18-0 3m 14-007-051-60-0 3m 14-007-051-78-0
5m 14-007-051-19-0 5m 14-007-051-62-0 5m 14-007-051-80-0
10m 14-007-051-23-0 10m 14-007-051-67-0 10m 14-007-051-85-0

Regler
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HCB-Servoregler
1-phasig

B Technische Daten

HCB 2/6-1 HCB g/12-1 HCB 8/24-1

Versorgungsspannung 230 V¢ [ 10 %), 50...60 Hz
Steuerspannung 24 Ve [£ 20 %] (0,35 A)
Zwischenkreisspannung 325 Vg (081 Uy, = 230 Vo)
Nennausgangsleistung 400 W 800 W 1,6 KW
Max. Ausgangsleistung fur 2 s 1T kW 2 kW 4,8 KW
Nennausgangsstrom 2 A 4 A, 8 A,
Max. Ausgangsstrom flir 2 s 6 A 12 Ay 24 A
Interner Bremswiderstand 75 Q 30 Q
Brems- / Impulsleistung bis 2 kW 6,4 KW
Externer Bremswiderstand 75 Q, max. 2 KW >30Q
Haltebremse 24 Vo, max. 2 A
Abmessungen Servoregler 200 x50 x 1 63 mm 272582 >6<76>7< égg?ﬂ?}%w
HxBxT 245 x 50 x 163 mm mit Montageplatte Montageplatte
Gewicht 1,5kg 2,9 kg

EnDAT® 2.2, HIPERFACE®, HIPERFACE DSL®, Resolver, analoge und digitale
Geberauswertung Inkrementalgeber mit / ohne Kommutierungssignale,

BiSS (Typ C)

USB 2.0, Ethernet, CAN-Bus, EtherCAT®,

el PROFINET®, MicroSD-Karte

8 x digital in (24 VDO),
Ein- / Ausgange 2 xanalog in (= 10 V)
3 x digital out (24 VDC)

Erzeugnisnummern 12-225-020-01-0 12-225-020-02-0 12-225-020-03-0
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Mazeichnung HCB 2/6-1 und HCB g/12-1

[X9]

¢
7 55
ls

10

230,5
245

[X6]

163

175

Mapzeichnung HCB 8/24-1

s 55

/9

o

260
275

Regler

T

67

200

212
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HCB-Servoregler

3-phasig

B Technische Daten

HCB g4/h2-3 HCB 8/24-3 HCB12/30-3 HCB 20/50-3 HCB g40/100-3

Versorgungs-
spannung

Steuerspannung

Zwischenkreis-
spannung

Nennausgangs-
leistung

Max. Ausgangs-
leistung fur 2 s

Nennausgangs-
strom

Max. Ausgangs-
strom flr 2 s

Interner
Bremswiderstand

Brems- /
Impulsleistung

Externer
Bremswiderstand

Haltebremse

Abmessungen
Servoregler
HxBxT

Gewicht

Geber-
auswertung

Schnittstellen

Ein- / Ausgange

Erzeugnis-
nummern

* Auf Anfrage

108

12-4056-020-11-0

3 x 230...480 V., [+ 10 %], 45...66 Hz

24V, [£20%)] | 24V [£20%] | 24 Vo [+ 20 %)

24 Voo, [+ 20 %] (Max. 1 A)

0,35 A 0,45 A (0,65 A)
565 Vg (081 Uy, = 400 Vo)
1,6 KW 3,2 KW 4,8 KW 8 kW 16 KW
4,8 KW 9,6 KW 12 kKW 20 KW 40 KW
4 A, 8 A 12 Ay 20A,, 40 A,
12 Ay 24 Ay 30 Ay S0 A, 100 A,
30Q 15 Q
50 W bis 24 kW 80 W 160 W
>30Q 15Q <Rex =560 Q 16 Q <Rex>50 Q
24V, max. 2A

351 x 90,56 x 256,56 mm | 351 x 162,56 x 256,5 mm
390 x 93 x 263 mm 390 x 165 x 263 mm
mit Montageplatte mit Montageplatte

230 x 67 x 200 mm
275 x 67 x 200 mm mit Montageplatte

2,9kg

EnDAT® 2.2, HIPERFACE®, HPERFACE DSL®, Resolver,
analoge und digitale Inkrementalgeber mit / ohne Kommutierungssignale, BISS (Typ C)

USB 2.0, Ethemet, USB 2.0, Ethemnet,
CAN, EtherCAT®, CAN, EtherCAT®,
PROFINET®, PROFINET®,
MicroSD-Karte, MicroSD-Karte,
Ethernet Powerlink* Ethernet Powerlink*

USB 2.0, Ethernet, CAN, EtherCAT®,
PROFINET®, MicroSD-Karte

8 x digital in (24 V), 2 x analog in (+ 10 V)
3 x digital out (24 V)

12-4056-020-12-0  12-405-020-13-0 = 12-405-020-14-0 12-406-020-15-0
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Mafzeichnung HCB g4/12-3, HCB 8/24-3, HCB 12/30-3

S

& i
!
AN
Mafzeichnung HCB g0/100-3
S =

370
390

:@ 8 . Regler

WSO

256,5

212
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HCL-Servoregler

B Allgemeines

Die Servoregler der HCL Baureihe sind neben den integrierten Reglern die idealen Partner fur unsere
24\ und 48 V Motoren der HMD Next Generation Baureihe.

Mit Maximalstrémen bis 225 A Peak bilden die Regler in Kombination mit unseren HMD Next Generation-
Servomotoren eine optimale Losung fur anspruchsvolle Aufgaben.

Diese Kombination bildet ein auBerst kosteneffizientes Paket bei dem auch eine zertifizierte STO-
Schnittstelle sowie UL-Abnahme vorhanden sind.

Fur einfache Steuerungsaufgaben sind die Regler mit ihrer frei programmierbaren Motion Process Unit (MPU)

ideal. Eine zusatzliche SPS ist haufig nicht erforderlich. Zur Verwendung an einer externen Steuerung stehen unter
anderem EtherCAT® oder CANopen® als zwei der verbreitetsten und bewahrtesten Feldbusse zur Verflgung.

M Baugrofien
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B Umgebungsbedingungen

Schutzart IP20 mit Ausnahme der Klemmen (IPOO)

UnfallverhUtungsvorschrift GeméaR der ortlichen Bestimmungen (in Deutschland z. B. DGUV Vorschrift 3)

Einbaugerat, nur zur senkrechten Montage in einen Schaltschrank mit min. Schutz-

AT OMEE art IP4x, bei Verwendung der Sicherheitsfunktion STO min. IP54

B Funktionen

- Sicherheitsfunktion ,Safe Torque Off* (STO) - Galvanisch getrennte Feldbusschnittstellen
- Geratestatusanzeige Uber drei LEDs - Kompakter 4-Quadranten-Regle
- Frei programmierbare MPU (Motion Process Unit) - Vektorgeregelt

— einfache SPS-Funktionalitat

B Zubehor

HCL-Stick — Programmschnittstelle USB/CAN

Der HCL-Stick verbindet den HCL CAN-Regler mit Inrem Windows®-Computer Uber dessen USB-Schnitt-
stelle. Dies ermbglicht die einfache Inbetriebnahme, Parametrierung und Programmierung des Reglers mit
den Softwaretools, die wir Innen fur die Regler zur Verfigung stellen.

HCL-Brake — Bremschopper fir netzgespeiste Systeme

Der Bremschopper HCL-Brake kappt Uberspannungen effektiv und leitet Bremsenergie auf einen externen
Lastwiderstand um. Zum Schutz aller Komponenten im Zwischenkreis ist die Uberspannungsschwelle per
DIP-Schalter einstellbar. Der maximale Bremsspitzenstrom betragt 55 A bel Anschluss eines externen 1
Ohm-Lastwiderstands (nicht im Lieferumfang enthalten).

Regler

m



HCL-Servoregler

60 C

Technische Daten AOLEo o
Versorgungsspannung Elektronikversorgung U, 18-30V
Versorgungsspannung Leistung UD 9-60V
Maximaler Ausgangsstrom 42,5 A .
Dauerstrom (UL/CE) < 24 V 18,9A
Dauerstrom (UL/CE) < 60 V 18,5 A,
PWM-Frequenz 32 KHz
PWM-Modus SVPWM
Motortypen Burstenlose Motoren, Linearmotoren
STO Ja
Sicherheits-Integritatslevel (SIL) SIL3
Performance Level (PL) PLe
Feldbus CAN
Galvanisch getrennt Nein
CAN-Protokoll DS301
Geberversorgung 5V/02A
Geber-Auswertung SSI/ BISS / Inkremental
Anzahl Ein-/Ausgénge 6 digital IN / 3 digital OUT / 1 analog IN
Abmessungen L x B x H 78X 74 x 29 mm
Montage Wand
Installationsanforderung P54
Maximale Umgebungstemperatur Betrieb -40 °C bis 55 °C
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Ma[3zeichnung
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HCL-Servoregler

120C/E

Technische Daten

HCL 120 C HCL 120 E

Versorgungsspannung Elektronikversorgung U,
Versorgungsspannung Leistung UD
Maximaler Ausgangsstrom
Dauerstrom (UL/CE) < 24 V
Dauerstrom (UL/CE) < 60 V
PWM-Frequenz

PWM-Modus

Motortypen

STO

Sicherheits-Integritatslevel (SIL)
Performance Level (PL)

Feldbus

Galvanisch getrennt

CAN-Protokoll

Geberversorgung

Geber-Auswertung
Anzahl Ein-/Ausgénge

Abmessungen L x B x H
Montage
Installationsanforderung

Maximale Umgebungstemperatur Betrieb

14

18- 30V
9-60V
85A .
18,5A,
32 KHz
SVPWM

Linearmotoren, burstenlose Motoren

Ja
SIL 3
PLe
CAN EtherCAT®
Nein Ja
DS301
5V/02A

SSI/ BISS / Inkremental

6 digital IN / 3 digital OUT /
1 analog IN

87 X 74 x 29 mm 87 X 74 x 49 mm
Wand
P54

-40 °C bis 65 °C
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HCL-Servoregler

225 CS

Technische Daten oL 225 08
Versorgungsspannung Elektronikversorgung U, 9-30V
Versorgungsspannung Leistung UD 9-60V
Maximaler Ausgangsstrom 189 A .
Dauerstrom (UL/CE) < 24 V 545A, .
Dauerstrom (UL/CE) < 60 V 46 A,
PWM-Frequenz 32 KHz
PWM-Modus SVPWM
Motortypen Burstenlose Motoren, Linearmotoren
STO Ja
Sicherheits-Integritatslevel (SIL) SIL3
Performance Level (PL) PLe
Feldbus CAN
Galvanisch getrennt Ja
CAN-Protokoll DS301
Geberversorgung 5V/02A

Geber-Auswertung
Anzahl Ein-/Ausgénge
Abmessungen L x B x H
Montage
Installationsanforderung

Maximale Umgebungstemperatur Betrieb

16

SSI/ BiSS / Inkremental
6 digital IN / 3 digital OUT / 2 analog IN
1711 x 100 x 56 mm
Wand
P54

-40 °C bis 40 °C
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HCL-Servoregler

225 C/E

Technische Daten

HCL 225 C HCL 225 E

Versorgungsspannung Elektronikversorgung U,
Versorgungsspannung Leistung UD
Maximaler Ausgangsstrom
Dauerstrom (UL/CE) < 24 V
Dauerstrom (UL/CE) < 60 V
PWM-Frequenz

PWM-Modus

Motortypen

STO

Sicherheits-Integritatslevel (SIL)
Performance Level (PL)

Feldbus

Galvanisch getrennt

CAN-Protokoll

Geberversorgung

Geber-Auswertung
Anzahl Ein-/Ausgange

Abmessungen L x B x H
Montage
Installationsanforderung

Maximale Umgebungstemperatur Betrieb

18

9-30V
9-60V
169 A
54,5A
46 A,
32 KHz
SVPWM
Linearmotoren, burstenlose Motoren
Ja
SIL3
PLe
CAN EtherCAT®
Ja
DS301
5V/02A
Inkrementalgeber

6 digital IN / 3 digital OUT /
2 analog IN

1711 x 100 x 839 mm 78 X 74 x 29 mm
Wand
P54

-40 °C bis 40 °C
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Heidrive GmbH
Starenstrafie 23
93309 Kelheim

Tel. 09441/707-0
Fax 09441/707-259

info@heidrive.de
www. heidrive.com

Technische Anderungen vorbehalten! Stand 04/2026

C) Heidrive

An Zdlient Company




